ZADANIE: Przebudowa rozdzielnic SN w stacjach transf. 15/0,4kV nr 59045, 59043,
05031, 05039 i 59042 zlokalizowanych na obiektach PWiK w Koninie.

TEMAT : Przebudowa rozdzielni SN w stacji transforamtorowej 15/0,4kV nr 59045 OSLB
Oczyszczalnia Sciekéw Lewy Brzeg wraz z wigczeniem do sieci SN i nN
przy ul. Nadrzecznej 70 w Koninie.

INWESTOR : Przedsiebiorstwo Wodociggdw i Kanalizacji Sp. z o.0.
62-510 Konin, ul. Poznanska 49

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | OBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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1 WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczagce wykonania i odbioru
przebudowy w stacji transformatorowej 59045 OSLB Oczyszczalnia Sciekéw Lewy Brzeg wraz z wtaczeniem
do sieci SN i nN przy ul. Nadrzecznej 70 w Koninie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Przedmiot i zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci wystepujgce przy wykonaniu
inwestycji zgodnie z dokumentacjg projektowa obejmujgcy nastepujgce opracowania:

Z-2020-09253-E1-39 TOM E1: Projekt budowlany

Z-2020-09253-E2-39 TOM E2: Obwody pierwotne

Z-2020-09253-E3-39 TOM E3: Obwody wtdrne

Z-2020-09253-E4-39 TOM EA4: Potrzeby wtasne ACi DC

Z-2020-09253-E5-39 TOM E5: Telemechanika

Z-2020-09253-E6-39 TOM E6: Pomiar energii elektrycznej

Z-2020-09253-K1-39 TOM K1: Zakres prac budowlanych obejmujgcych przebudowe budynku

1.4. Wymagania dotyczace robot

Wykonaweca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowsa, specyfikacjg techniczng i poleceniami Inzyniera kontraktu oraz ze sztukg budowlang.
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze wykonawcy plac budowy.
Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia placu budowy. Przed przystgpieniem do wykonawstwa
robdt nalezy sprawdzié czy teren na ktérym majg byé wykonywane roboty jest odpowiednio przygotowany.
Nalezy wyznaczy¢ miejsca sktadowania materiatow (place, obiekty).

Ogdlne wymagania dotyczgce roboét podano w ST B.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

1.5. Zakres rzeczowy robot objetych ST

W zakres rzeczowy wchodza:
. przebudow rozdzielnicy 15kV wraz z wtzeniem do sieci 15kV
. przystosowanie pomieszczenia do meataowej rozdzielnicy 15kV
. powiekszenie drzwi zewnetrznych do pomieszczenia rozdzielnicy 15kV
. wykonanie podtogi podniesionej w pomieszczeniu rozdzielnicy 15kV
. wykonanie przepustéw kablowych do pomieszczenia rozdzielnicy 15kV
. modernizagj instalacji elektrycznej i awvietleniowej w pomieszczeniu rozdzielnicy 15kV
. zabudowe potrzeb wtasnych oraz telemechaniki
. powigzania kablowe miedzy potrzebami wtasnymi, telemechanikg a rozdzielnicg SN
. zapewnienie zasilania tymczasowego na czas budowy

1.6 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe robdt objetych Specyfikacjg Techniczng sg zgodne z odpowiednimi normami.

2 MATERIALY
2.1 Ogodlne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw podano w OST B.00.00.00. ,,Przepisy ogélne”. Kazdy materiat
musi mie¢ atest wytwdrcy lub sSwiadectwo dopuszczenia stwierdzajgcy zgodnos¢ jego wykonania
z odpowiednimi normami i prawem budowlanym.



2.2. Materiaty gotowe

Do wykonania przedmiotowych prac nalezy zastosowac nastepujgce materiaty:

rozdzielnica 15kV o parametrach, wymiarach i charakterystyce zgodnych z projektem,
prefabrykowana z obwodami wtérnymi,

prefabrykowana szafa potrzeb wtasnych 230/400VAC wykonana na bazie obudowy
metalowe] o wymiarach i wyposazeniu zgodnym lub réwnowaznym o parametrach nie
gorszych niz w projekcie, o stopniu IP31 w kolorze RAL 7035, aparaty elektryczne
okablowane i umieszczone za maskownicami, podejscie kablami od dotu szafy, szafa
przystosowana do uziemienia, drzwi wyposazone w ogranicznik otwarcia do 90°,
prefabrykowana szafa potrzeb wtasnych 110VDC wykonana na bazie obudowy metalowej
w standardzie RACK z baterig akumulatorow 110VDC 60Ah, szafa wyposazona w uktad
klimatyczny z grzatkg i wentylacjg, wymiary szafy w rzucie poziomym 768x800mm,
pojedyncza bateria: Un=12V, 60Ah (C10 1,8V/ogniwo), prad zwarciowy 1998A, Rw=6,3mQ,
wymiary 280x105x260mm; wyposazenie szafy rownowazne o nie gorszych parametrach niz
zaproponowane w projekcie, zasilacz inteligentny zbudowany w oparciu o sterownik i
prostowniki umieszczone we wspodlnej kasecie

prefabrykowana szafa telemechaniki wykonana na bazie obudowy metalowe] w
standardzie RACK o wymiarach i wyposazeniu zgodnym lub réwnowaznym, o parametrach
nie gorszych niz w projekcie. W kolorze RAL 7035. Chtodzenie urzadzen odbywa sie droga
konwekcji. Podejscie przewodami realizowane jest od goéry szafy z korytek kablowych
poprzez przepust szczotkowy.

Szafa wyposazona w sterownik telemechaniki umozliwiajacy budowe systeméw zdalnego
sterowania i nadzoru obiektéw energetycznych, przeznaczonym do zabudowy na stacjach,
rozdzielniach, w polach najwyzszych, wysokich i srednich napiec.

Sterownik wyposazony:

- karte zasilacza Z1A, Z1B -110V DC / 230V AC

- karta procesora CPU

- moduf wejs¢ binarnych Bl: min. 64 wejscia

- modut wyjs¢ binarnych BO: min. 16 wyjs¢

- karta komunikacji: 4 porty ETH, 8 wejs¢ RS232/485

- karta komunikacji Swiattowodowej COM: min. 24 portow ST

- karta komunikacji Swiattowodowej COM: min. 6 portdw SC

- protokoty komunikacyjne: DNP 3.0

- wspotpraca z modemem GPRS i odbiornikiem sygnatu satelitarnego GPS

- realizacja blokad stacyjnych, polowych, miedzypolowych

- wymiary (WxSxG) : 1900x600x600 mm

- temperatura pracy: -10 +55

- stopien ochrony: IP20

folia PCV o grubosci 0,15-0,25mm w kolorze czerwonym i niebieskim,

zabezpieczenie antykorozyjne spawdw — Abizol R,

rura ostonowa typu DVK 160, czerwona

gtowice kablowe CHE-I 70-240 12/20kV z koncowkami kablowymi,

bednarka stalowa pomiedziowana i cynowana typu StCuSn o wymiarach 40x5

sprzet BHP wg projektu

Ogdlne wiadomosci na temat kabli i przewoddéw elektroenergetycznych, rur i osprzetu podano w OST
D-01.03.02 ,,Okredlenia podstawowe ” i , Materiaty budowlane ”.
Materiaty takie jak kable i przewody, rury przepustowe, mufy kablowe i pozostaly osprzet nalezy
dostarczy¢ na budowe wraz ze $wiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi i protokotami odbioru



technicznego. Dostarczane na plac budowy materiaty, nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i
zgodnosci z danymi wytworcy. Przeprowadzi¢ ogledziny stanu materiatéw. W przypadku stwierdzenia wad
lub nasuwajacych sie watpliwosci mogacych mie¢ wptyw na jakos¢ wykonywanych robét, materiaty nalezy
przed ich wbudowaniem podda¢ badaniom okreslonym przez Inzyniera, Kierownictwo (dozor techniczny)
robot.

2.3 Kable elektroenergetyczne

Kable SN

1. Nalezy stosowac kable SN przeznaczone do uktadania w ziemi.

2. Wymagane podstawowe parametry:

« napiecie znamionowe izolacji: 12/20kV,

«  przekréj znamionowy zyt: 240, 120, 70 mm?
Nalezy stosowac kable typu XRUHKAXS 1x240 mm?z zytg powrotna 50 mm2, XnUHKXS 1x240 mm?z 2yt powrotna 50
mm?, YHAKXS 1x120 mm?, YHAKXS 1x70 mm?z zytg powrotna 25 mm?.

Kable nN
1. Nalezy stosowac kable nN przeznaczone do uktadania w ziemi.
2. Wymagane podstawowe parametry:
« napiecie znamionowe izolacji: 0,6/1kV,
«  przekréj znamionowy zyt: 10, 4, 2,5, 1,5 mm? (kable produkowane sg w szerokim zakresie przekrojow).
3. Nalezy stosowac kable typu YKXSzo 5x10 mm?, YKYzo 5x4 mm?, YKYzo 3x2,5 mm?, YKYzo 5x1,5 mm?

Swiattowody
Nalezy zastosowa¢ patchcordy swiattowodwe typu 2xGFO SM 9/125 SC-ST oraz 2xGFO SM 9/125 ST-ST
uktadane w peszlu zgodzie ze specyfikacjg TOM E5 Telemechanika.

2.4. Osprzet instalacyjny

Stosowac nalezy osprzet o parametrach zgodnych z projektem budowlanym lub réwnowazne o
identycznych parametrach.

3 SPRZET
3.1 Wymagania ogolne

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt, zaréwno w miejscu tych robdt, jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw,
sprzetu itp. Roboty winny by¢ wykonywane recznie. Sposéb wykonywania robdt powinien
by¢ zaakceptowany przez Dozér techniczny Wiasciciela sieci i urzadzen, Inzyniera, Kierownika budowy.
Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyska¢ akceptacje Inzyniera, Kierownika budowy, Dozoru
technicznego (Inspektora nadzoru). Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowaé wykonanie robét
zgodnie z zasadami, okreslonymi w dokumentacji projektowej, OST, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym kontraktem.

3.2 Sprzet

Wykonawca przystepujgcy do wykonania  proj. inwestycji powinien wykazaé¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcych maszyn i sprzetu w zaleznosci od zakresu robdt gwarantujgcych witasciwg
jakosc¢ robét :

« dobrej jakosci elektronarzedzi i sprzetu do robdt instalacyjnych wykonywanych recznie,

« miernikami z waznymi $wiadectwami badan,

« prasa hydrauliczna z napedem elektrycznym,

« spawarka elektryczna,

« spawarka Swiattowodowa



«  zespot pradotworczy

+  betoniarka

«  wibromtot z napedem elektrycznym lub spalinowym o mocy do 3kW (4KM)
e Zuraw

*  Wyciag

«  zuraw samochodowy 4t

«  zuraw samochodowy 5-6 t,

« ciggnik kotowy 75-85kM

« kontener na gruz

+ reflektometr

4 TRANSPORT
4.1 Wymagania ogodlne

Materiaty na plac budowy powinny by¢ przewozone odpowiednimi s$rodkami transportu tak
aby unikng¢ trwatych odksztatcen, oraz zgodnie z przepisami BHP, ruchu drogowego i kolejowego.
Wykonawca jest obowigzany do stosowania jedynie takich sSrodkéw transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie najakos¢ wykonywanych robdt. Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowac
prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okresSlonymi w dokumentacji projektowej, OST, ST i wskazaniami
Inzyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

4.2 Transport materiatow i elementow

Wykonawca powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastepujacych srodkdw transportu
w zaleznosci od zakresu robét :

« samochodu dostawczego,

« samochdd skrzyniowy 5-10 t,

« samochdéd samowytadowczy,

« przyczepy do przewozenia kabli.

Na s$rodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed
ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwoérce
dla poszczegdlnych elementéw.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogodlne zasady wykonania robét

Przebudowe stacji transformatorowej 59045 OSLB wraz z wtgczeniem do sieci SN i nN nalezy wykona¢
zgodnie z:

«  zatwierdzonym projektem budowlanym,

« 0golng specyfikacjg techniczng OST i specyfikacjg techniczng ST,

« zgodnie z normami, przepisami budowy i przepisami BHP.,

« zgodnie z zaleceniami Inzyniera, Kierownika budowy, Dozoru technicznego (Inspektora nadzoru) i
wiasciciela tych urzadzen,

« przed rozpoczeciem robot wykonac nalezy reczne przekopy kontrolne celem lokalizacji istniejgcych
urzadzen podziemnych.



6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Zasady wykonania kontroli robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST B-00. 00. 00 ,, Przepisy ogdlne ”. Celem kontroli jest
stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robdét. Kontrola odbywa sie w obecnosci
przedstawicieli Inwestora i musi uzyskac pozytywng akceptacje.

Kontrola jakosci wykonania prac budowlanych polega na sprawdzeniu:
« lokalizacji kabli wprowadzanych do stacji,
« badan i pomiaréw linii kablowych SN i nN,
« badan i pomiaréw instalacji uziemiajacej,
« badan i pomiaréw transformatora.

6.2 Ocena wynikow badan

W przypadku negatywnej oceny jakosci wykonanych robdt lub negatywnego wyniku badan, Wykonawca
wymieni lub poprawi wadliwe elementy i ponownie zgtosi catos¢ lub zakwestionowang czes¢ wykonanych
robét do odbioru.

7 OBMIAR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczgce obmiaru robot podano w OST B - 00.00.00 ,, Przepisy ogdlne ”. Obmiaru
robot nalezy dokona¢ w oparciu o zatwierdzony projekt budowlano-wykonawczy, przedmiar robdt, i
ewentualnie dodatkowe ustalenia, wynikte w czasie budowy, akceptowane przez Inzyniera,
a odzwierciedlone w dzienniku budowy i ksigzce obmiaru robét.

Jednostkg obmiarowa kabli i przewoddw jest metr.
Jednostkg obmiarowg pozostatych aparatéw elektrycznych jest komplet.

8 ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru robét podano w OST B - 00. 00. 00 , Przepisy ogdlne
Po wykonaniu instalacji elektrycznych, przed oddaniem obiektu do eksploatacji, Wykonawca zobowigzany
jest dostarczy¢ Zamawiajgcemu nastepujgce dokumenty:

« aktualng Dokumentacje Powykonawczg,

«  protokoty z wykonanych pomiardw,

«  protokét odbioru robét zanikajgcych,

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnos¢ za jednostke obmiarowag nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarami i oceng jakosci wykonanych
robdt na podstawie atestow producenta urzadzen, ogledzin i pomiaréw sprawdzajgcych.
Cena wykonania robdt obejmuje prace okreslone w punkcie 1.5 niniejszej SST.

10 PRZEPISY ZWIAZANE PODSTAWA PLATNOSCI

”

10.1. Normy.
« PN-E-01002:1997  Stownik terminologiczny elektryki — Kable i przewody
« PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
« N SEP-E-0004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

10.2. Inne dokumenty.

+ Ustawa ,Prawo budowlane” z dnia 7 lipca 1994r. / Dz.U. z 2000r., nr 106, poz. 1126 /

« Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkéw technicznych
jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie,

«  Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych z 2004r.

« Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997r. — Prawo energetyczne / Dz.U. z 2006r., nr 89, poz.625 /

*  Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998r. w sprawie
aprobat i kryteriéw technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobow budowlanych,



Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.12.2002r. w sprawie systeméw oceny zgodnosci
wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE,

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.12.2002r. w sprawie okreslenia polskich jednostek
organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy
aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany,



